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Description 

La presente invention concerne un implant verte- 
bral et un instrument ancillaire pour la mise en place de 
cet implant. s 

La. mobilite de deux vertebres adjacentes se pro- 
duit autour de trois points disposes en triangle, a savoir 
au niveau des deux apophyses articulaires posterieu- 
res, d'une part, et au niveau du disque inter-vertebral, 
d'autre part. 10 

Les apophyses articulaires posterieures permettent 
les mouvements de flexion/extension et limitent les 
mouvements de rotation des vertebres tandis que le 
disque, tout en ayant une fonction d'amortissement, 
permet les mouvements de rotation et limite les mouve- is 
ments de flexion/extension. 

L'asym^trie de I'espace discal, plus haut k sa partie 
anterieure que posterieure, participe a la lordose lom- 
baire, en permettant a chaque disque de s'inscrire dans 
un arc de cercle k concavity posterieure. L'inclinaison 20 
moyenne du disque est appelee pente discale. 

La defaillance de I'un de ces points d'articulation 
est a I'origine de phenomenes d'instabilite de la colonne 
vertebrale. conduisant a une degenerescence et a un 
affaissement d'un ou plusieurs disques, notamment 25 
lombaires. La perte de cette asymetrie discale physiolo- 
gique, qui aboutit a une insuffisance de lordose lom- 
baire, est source d'un syndrome douloureux. 

Le retablissement d'une lordose lombaire se fait par 
voie anterieure ou posterieure, k I'aide, soit d'un greflbn 30 
qui realise une fusion, soit d'un materiel prothetique qui 
peut etre implante par voie transperitoneale ou par voie 
posterieure. 

Les protheses implantees par voie posterieure sont 
cylindriques. Elles presentent deux inconvenients 35 
majeurs. D'une part, la forme de la prothese fait que le 
contact est lineaire, et que I'implantation impose un avi- 
vement des surfaces sous-chondrales. D'autre part, 
leur forme supprime I'asymetrie discale en retablissant 
simplemerrt un certain degre de hauteur intersomati- 40 
que, au prix d'une ankylose du segment arrterieur verte- 
bral. 

La voie transperitoneale est tres iatrogene, tandis 
que la voie posterieure impose un important sacrifice 
osseux, avec un risque neurologique non negligeable. 45 

La presente invention vise a remedier a ces diffe- 
rents inconvenients en fournissant un implant vertebral 
susceptible de restituer une lordose lombaire anatomi- 
que, sans affecter la mobilite inter-vertebrale et sans 
impliquer de geste chirurgical lourd et deiicat. so 

Le document EP 0 307 241 decrit un implant mono- 
bloc de forme cylindrique ou parallelepipedique. 

L'implant selon invention est du type apte a etre 
insere dans I'espace articulaire inter-vertebral par voie 
posterieure, et comprenant deux branches superpo- ss 
sees, constituees par des elements distincts, aptes cha- 
cune a venir en contact avec I'un des deux plateaux 
vertebraux, et comportant des moyens permettant de 
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venir ecarter ces branches Tune de I'autre. 

Selon I'invention, l'implant est confbrme pour pre- 
senter une hauteur posterieure restant constante et une 
hauteur anterieure variable, et en ce que les moyens 
permettant de venir ecarter les branches sont confor- 
mes pour ecarter les portions anterieures de ces deux 
branches sans ecarter les portions posterieures de cel- 
les-ci. 

Cet implant permet ainsi, sans intervention par voie 
anterieure, de retablir I'asymetrie de la pente discale 
anatomique entre deux vertebres adjacentes, notam- 
ment lombaires. 

L'implant est introduit entre les vertebres alors qu'il 
est en position de repos, les deux branches etant en 
position raprochee Tune de I'autre. II a alors avantageu- 
sement une forme qui converge en direction de I'avarvt, 
la hauteur posterieure restant constante. Lors de leur 
ecartement, les deux branches vont venir s'appuyer sur 
les plateaux adjacents a I'espace discal lorsqu'elles 
seront ecartees I'une de I'autre. La hauteur anterieure 
de l'implant est ainsi variable et permet d'ecarter les 
deux vertebres. 

A cet effet, la face posterieure de l'implant est avan- 
tageusement percee d'un trou taraude, permettant 
I'introduction d'une vis, faisant alors acquerir k l'implant 
une divergence des deux branches reproduisant I'asy- 
metrie de I'espace discal, plus ouvert en avant qu'en 
arriere. Au cours de cette distraction, les deux portions 
distales de l'implant, initialement au contact I'une de 
I'autre, s'eioignent, prennent contact avec le plateau 
vertebral, s'y appuient, permettant ensuite un effet de 
distraction asymetrique. 

Suivant une forme de realisation preferee de 
I'invention, simple a mettre en oeuvre, l'implant est 
constitue par pliage d'une lame metallique rendue eias- 
tique de par sa structure meme, mais suffisamment 
solide grace a son epaisseur et a un traitement thermi- 
que. 

La partie centrale de la lame constitue la face pos- 
terieure de l'implant, et les parties laterales sont 
repliees sur elles-memes pour constituer les deux bran- 
ches superieures et inferieures. 

Cette lame pourra etre realisee en alliage cuivre- 
beryllium, connu pour son eiasticite. 

On pourra preferer au cuivre-beryllium, le titane, 
pour les raisons suscitees, pour sa resistance et sa bio- 
compatibilite. 

Le principe d'eiasticite variable de cet implant est 
apporte grace a ce pliage particulier. 

Un certain degre de rigidite pourra etre apporte, si 
besoin est, par remplissage de chaque triangle a base 
superieure et inferieure, que determinent chacune des 
branches venant en appui contre les plateaux adjacents 
au disque ainsi instrumente. 

Cette souplesse elastique des deux branches de 
l'implant leur permet de ne pas constituer un obstacle, 
en dega de leur limite elastique, aux mouvements de 
flexion/extension des vertebres. Elles peuvent egale- 



EP 0 767 636 B1 



2 



3 



EP 0 767 636 B1 



4 



ment presenter un certain degre de mobilite dans un 
plan sagittal, ^galement de mani^re k ne pas constituer 
un obstacle aux mouvements de flexion/extension des 

vert^bres. 

Avantageusement, les moyens d'ecartement preci- 5 
tes sont conformes pour ecarter les deux branches de 
rimplant au-dela de ce qui est necessaire pour retablir 
I'asymetrie de la pente discale anatomique. Un tel ecar- 
tement, en particulier lorsqu'il se combine avec la sou- 
plesse elastique desdites branches, permet de 
precontraindre I'lmplant pour I'obtention d'un maintien 
souple et dynamique des vert^bres en lordose. 

Par allleurs, les surfaces des deux branches de 
rimplant venant au contact avec I'os peuvent compren- 
dre des asp^rit^s venant s'ins^rer dans I'os, et/ou un 
traitement favorisant Tosteo-int^gration de I'implant, tel 
qu'un rev§tement d'hydroxyapatite, une perforation ou 
un traitement chimique pour obtenir une oxydation du 
titane en surface. 

Bien entendu, les implants peuvent avoir plusieurs 
tallies pour s'adapter aux patients. 

L'instrument ancillaire permettant la mise en place 
de rimplant presente une extremite reproduisant fidele- 
ment I'ensemble de I'implant, des moyens pour I'inser- 
tion et I'extration de cette extr6mit6 dans la cavity 
destinee a recevoir I'implant et des moyens permettant, 
a distance de cette extremite, de venir ecarter Tune de 
I'autre les portions anterieures des deux branches de 
cette extremite sans ecarter les portions posterieures 
de celles-ci. De pr^f^rence, instrument comprend des 
moyens de mesure de la force necessaire ^ I'^carte- 
ment de ces branches. 

Get instrument permet d'effectuer une preparation 
praise de la cavite de reception de I'implant, de prepa- 
rer les zones de contact, de determiner la taille de 
rimplant approprie et de faciliter ensuite la mise en ten- 
sion de I'implant. 

Pour sa bonne comprehension, I'invention est a 
nouveau decrite ci-dessous en reference au dessin 
schematique annexe representant, k titre d'exemple 
non limitatif, une forme de realisation pr6feree de 
I'implant vertebral qu'elle concerne. 

La figure 1 en est une vue en perspective eclatee ; 
la figure 2 en est une vue de cdte, avant implanta- 
tion ; 

la figure 3 en est une vue de cote, apres implanta- 
tion, et 

la figure 4 est une vue de profil d'un instrument 
ancillaire permettant la mise en place de I'implant. 

Les figures 1 a 3 representent un implant vertebral 
2 destine k §tre insere par voie posterieure entre deux 
vertebres 3, notamment entre deux vertebres lombai- 
res. 

Get implant 2 est constitue par pliage d'une lame 
metallique souple et elastique, notamment en titane. 
La partie central e de la lame constitue la face pos- 



terieure 4 de I'implant 2. Cette face 4 est percee d'un 
trou taraude 5. 

Les deux parties laterales de la lame sont repliees 
a 180 degres sur elles-memes puis repliees perpendi- 
culairement a la face posterieure 4, pour former deux 
branches 6 superposees, paralleles entre elles et per- 
pendiculaires a la face posterieure 4. Les branches 6 
presentent chacune une portion exterieure 6a et une 
portion interieure 6b. Les portions exterieures 6a sont 
sensiblement rectilignes tandis que les portions inte- 
rieures 6b sont pliees autour d'un axe 7 transversal a la 
lame de maniere k del inir, du cdte de la face posterieure 
4, deux portions arriere inclinees 8, situees en face du 
trou 5 et convergeant I'une vers I'autre dans la direction 
opposee k ce trou 5. 

L'implant 2 comprend en outre une vis 9 apte k etre 
engagee dans le trou 5 et ^ venir porter, au cours de 
son vissage a travers ce dernier, centre les deux por- 
tions arriere convergentes 8 precitees. L'extremite de la 
vis 9 venant porter contre ces dernieres est conique. 
Son autre extremite comprend une empreinte diame- 
trale 10 permettant I'engagement d'un outil de manoeu- 
vre en rotation. Dans la forme de realisation 
representee au dessin, la vis 9 n'est f iletee que sur une 
portion de sa longueur. Cette vis comprend, en arriere 
de son extremite conique, une gorge 12 permettant son 
maintien entre les branches 6 lorsque I'implant est mis 
en position d'ouverture, c'est-a-dire de distraction opti- 
mum. 

Les portions exterieures 6a des branches 6 com- 
prennent des asperites 1 1 aptes a venir s'inserer dans 
I'os des plateaux vertebraux, ainsi qu'un traitement de 
surface, favorisant I'osteo-integration. 

En pratique, une cavite adequate est tout d'abord 
amenagee entre deux vertebres 3 dont le disque 15 est 
defectueux. Comme le montre la figure 2, cette defec- 
tuosite entraTne une reduction importante de la hauteur 
discale avec, notamment, perte de I'asymetrie discale 
et avec des plateaux vertebraux qui. au lieu d'avoir une 
direction convergente vers I'arriere, deviennent paralle- 
les. 

La preparation de la cavite est effectuee a I'aide de 
l'instrument ancillaire 20 represente a la figure 4. 

Get instrument 20 presente une extremite 21 repro- 
duisant fideiement I'ensemble de I'implant 2, a laquelle 
deux prolongements 22 sont relies. Ces prolongements 
22 comportent des anneaux 23 a leur extremite libre, 
assurant la prehension de rinstrument. Un tube 24 est 
fixe a la face an^iere de l'extremite 21, coaxialement au 
trou taraude que celle-ci comprend. II est muni k son 
autre extremite d'un disque gradue 25 formant indica- 
teur dynamometrique. Une tige 26, comportant une 
aiguille 27 caiee sur elle, une portion filetee 28, une 
extremite conique 29 et un profil 30 pour la prise d'appui 
d'une clef de manoeuvre en rotation, est engagee dans 
le tube 24 et dans le trou precite. Cette extremite coni- 
que 29 vient en appui contre les portions arriere inter- 
nes des branches de l'extremite 21 lorsque la portion 
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filetee 28 est en prise avec le taraudage du trou, tandis 
que raiguille 27 se trouve k proximity du disque 25. 

Les tiges 22 permettent Tinsertion et Textraction de 
Textremite 21 dans la cavite destinee a recevoir rimplant 
2. Le vissage de la tige 26 permet, a distance de cette 
extremite 21, de venir ecarter Tune de I'autre les por- 
tions anterieures des deux branches de cette extremite 
21 sans ecarter les portions posterieures de celles-ci. 
L'aiguille 27, en reference a l indication fournie par le 
dynamometre 25, permet de mesurer le couple n6ces- 
saire a I'ecartement de ces branches. 

Get instrument 20 permet d'effectuer une prepara- 
tion precise de la cavite de reception de rimplant 2, de 
preparer les zones de contact, de determiner la taille de 
rimplant 2 appropri^ et de faciiiter ensuite la mise en 
tension de rimplant. 

Apres preparation adequate, ce dernier est introduit 
dans la cavite. 

Si besoin est, deux implants peuvent etre inseres 
paralieiement dans le m§me espace inter-vert^ral, de 
part et d'autre du sac dural. 

Une fois I'implant convenablement mis en place, la 
vis 9 est engagee dans le trou 5. Au cours de son vis- 
sage, en venant porter contre les portions arriere inter- 
nes des branches 6, elle permet d'^carter Tune de 
I'autre les portions anterieures des deux branches 6. 

Le debattement des deux branches 6 etant supe- 
rieur a I'ecartement inter-corporeal desire, on assure 
ainsi une application dynamique en pression, en evitant 
une luxation de I'implant. Le degr6 du phage interne de 
la lame metalllque determine ce degre d'ouverture. La 
vis 9 est immobilisee grace au contact intime entre I'ori- 
f ice 5 ^ la face posterieure de I'implant et le pas de vis, 
gr§ce ^ un systeme d'expansion (non represent^) 
qu'elle comprend avantageusement au niveau de sa 
tete et, enfin, par I'existence de la gorge 12, qui 
s'engage au niveau des aretes separant les portions 
arriere 8 des portions internes 6b des branches 6. 

L'implant 2 permet ainsi de retablir la pente discale 
anatomique, c'est-^-dire asym^trique, par voie poste- 
rieure (figure 3). 

Grace a sa constitution a partir d'une lame metalll- 
que souple et elastique, ses deux branches 6 presen- 
tent longitudinalement une certaine souplesse elastique 
ainsi qu'un certain degre de mobility dans un plan hori- 
zontal. Elles ne constituent des lors pas un obstacle, en 
dega de leur limite elastique, aux mouvements de 
flexion/extension ou de rotation des vert^bres 3. 

Le vissage est de preference opere de maniere a 
ce que les deux branches 6 soient ecartees au-del^ de 
ce qui est necessaire pour retablir I'asymetrie de la 
pente discale anatomique. Get ecartement permet, en 
combinaison avec la souplesse elastique des branches 
6, de precontraindre I'implant 2 pour obtenir un maintien 
souple et dynamique des vertebres 3 en lordose. 

S'il s'avere necessaire de rigidifier les portions 
anterieures des branches 6, I'espace delimite par les 
portions exterieures 6a et interieures 6b des branches 6 



peut recevoir un materiau de renforcement venant le 
remplir totalement ou partiellement. 

II va de soi que I'invention n'est pas limitee a la 
forme de realisation decrite ci-dessus a titre d'exemple 

5 mais qu'elle en embrasse au contraire toutes les varian- 
tes de realisation. 

Ainsi, la vis 9 pourrait etre remplacee par une came 
excentree pouvant etre placee dans deux positions, a 
savoir une position inactive, dans laquelle les deux 

10 branches 6 sont en position rapprochee I'une de I'autre, 
et une position active, dans laquelle cette came ecarte 
les deux branches 6. 

L'implant 2 peut etre realise en plusieurs elements 
assembles. Notamment, les branches 6 et la face pos- 

15 terieure 4 peuvent §tre constitutes par des elements 
distincts, articules les uns aux autres. 

En outre, la portion anteheure de I'implant poun'ait 
prendre une forme ovalisee, de fagon a mieux suivre les 
contours anatomiques de la portion anteheure des ver- 

20 tebres, et eviter, lors de la distraction, un phenomene 
d'enfoncement dans les vertebres. Pour la meme rai- 
son, la portion distale de I'implant pourrait presenter 
une forme plus ou moins bombee. 

La portion interne de l'implant, qui entre en contact 

25 avec la vis 9 ou avec la came, pourrait §tre decaiee vers 
I'avant par rapport a l'implant represente aux figures, de 
fagon a reduire les contraintes de traction posterieures. 

L'implant pourrait egalement comprendre deux par- 
ties emboTtees posterieurement, de fagon a reduire 

30 d'eventuels phenomenes de vrillage. 

Revendications 

1. Implant vertebral, apte a etre insere dans I'espace 
35 articulaire inter-vertebral par voie posterieure, et 

comprenant deux branches (6) superposees, cons- 
tituees par des elements distincts, aptes chacune a 
venir en contact avec I'un des deux plateaux verte- 
braux, et comportant des moyens (5,8,9) permet- 
40 tant de venir ecarter ces branches (6) I'une de 
I'autre, implant caracterise en ce qu'il est conforme 
pour presenter une hauteur posterieure restant 
constante et une hauteur anterieure variable, et en 
ce que les moyens (5,8,9) permettant de venir ecar- 
45 ter les branches (6) sont conlbrmes pour ecarter 
les portions anterieures de ces deux branches (6) 
sans ecarter les portions posterieures de celles-ci. 

2. Implant vertebral selon la revendication 1, caracte- 
50 rise en ce qu'il a une forme qui converge en direc- 
tion de I'avant lorsque les deux branches (6) sont 
en position rapprochee I'une de I'autre. 

3. Implant vertebral selon la revendication 1 ou la 
55 revendication 2, caracterise en ce que les deux por- 
tions distales de I'implant sont initialement, c'est-a- 
dire avant I'ecartement des branches (6), au con- 
tact I'une de I'autre. 
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4. Implant vertebral selon Tune des revendications 1 a 

3, caract^ris^ en ce que les branches (6) pr^sen- 
tent longitudinalement une certaine souplesse 
6lastique, de mani^re k ne pas constituer un obsta- 
cle, en dega de leur limite elastique, aux mouve- 5 
ments de flexion/extension des vertebres (3). 

5. Implant vertebral selon Tune des revendications 1 a 

4, caracterise en ce que ces deux branches (6) pre- 
sentent un certain degre de mobility dans un plan 10 
sagittal, de maniere a ne pas constituer un obstacle 
aux mouvements de flexion/extension des verte- 
bres (3). 

6. Implant vert^ral selon Tune des revendications 1 ^ 15 

5, caracterise en ce que les moyens d'^cartement 
(5,8,9) precites sont conformes pour ^carter ses 
deux branches (6) au-dela de ce qui est necessaire 
pour retablir la pente discale anatomique, c'est-a- 
dire avec une asymetrie antero-posterieure. 20 

7. Implant vertebral selon I'une des revendications 1 a 

6, caracterise en ce que sa face posterieure (4) est 
percee d'un trou taraude (5) ; en ce que les bran- 
ches (6) precitees comprennent, amenag^es dans 25 
leurs faces en regard, deux portions arriere incli- 
nees (8) qui sont situees en face de ce trou (5) et 

qui convergent Tune vers I'autre dans la direction 
opposee a ce trou (5) ; et en ce qu'il comprend une 
vis (9) qui vient porter, lorsqu'elle est viss^e au tra- 30 
vers du trou taraude (5), contre ces deux portions 
arriere convergentes (8) de maniere a ecarter les 
portions anterieures des deux branches (6) de 
I'implant. 

35 

8. Implant vertebral selon I'une des revendications 1 a 

7, caracterise en ce qu'il est constitue par pliage 
d'une lame metallique elastique, dont la partie cen- 
trale constitue sa face posterieure (4) et dont les 
parties laterales, repli^es sur elles-m§mes, consti- 40 
tuent les branches (6) pr^citees. 

9. Implant vertebral selon I'une des revendications 1 k 
7, caracterise en ce que les surfaces de ses deux 
branches (6) venant au contact avec I'os compren- 45 
nent des asperites (1 1) venant s'inserer dans I'os, 
et/ou un traitement favorisant I'osteo-integration de 
I'implant, tel qu'un rev§tement d'hydroxyapatite, 
une perforation ou un traitement chimique pour 
obtenir une oxydation du titane en surface. so 

10. Implant vertebral selon I'une des revendications 8 
ou 9, caracterise en ce que I'espace deiimite par les 
portions exterieures (6a) et interieures (6b) des 
branches (6) peut recevoir un materiau de renforce- ss 
ment pouvant remplir cet espace totalement ou par- 
tiellement. 



11. Instrument ancillaire pour la mise en place d'un 
implant vertebral selon I'une des revendications 1 k 
10, presentant une extremite (21) reproduisantfide- 
lement I'ensemble de I'implant (2) et des moyens 
(22) pour I'insertion et I'extraction de cette extremite 
(21) dans la cavite destinee a recevoir I'implant, cet 
instrument etant caracterise en ce qu'il comprend 
des moyens (26 ; 28 a 30) permettant, a distance 
de cette extremite (21), de venir ecarter I'une de 
I'autre les portions anterieures des deux branches 
de cette extremite (21) sans ecarter les portions 
posterieures de celles-ci. 

12. Instrument ancillaire selon la revendication 11, 
caracterise en ce qu'il comprend des moyens 
(25,27) de mesurede la force necessaire ^ recarte- 
ment de ces branches. 

Claims 

1. Vertebral implant which can be inserted into the 
inter-vertebral joint space from behind, and com- 
prising two superposed branches (6) consisting of 
separate elements, each of which is able to come 
into contact with one off the two vertebral plates, 
and comprising means (5, 8, 9) allowing these 
branches (6) to be parted from one another, the 
implant being characterized in that it is shaped to 
have a posterior height that remains constant and 
an anterior height that can be varied, and in that the 
means (5, 8, 9) allowing the branches (6) to be 
parted are shaped to part the anterior portions of 
these two branches (6) without parting the posterior 
portions thereof. 

2. Vertebral implant according to Claim 1, character- 
ized in that it has a shape which converges towards 
the front when the two branches (6) are in the 
close-together position. 

3. Vertebral implant according to Claim 1 or Claim 2, 
characterized in that the two distal portions of the 
implant are, initially that is to say before the 
branches (6) are parted, in contact with one 
another 

4. Vertebral implant according to one of Claims 1 to 3, 
characterized in that the branches (6) longitudinally 
have a certain elastic flexibility so that they do not, 
until they reach their limit of elasticity impede the 
flexing/extending movements of the vertebrae (3). 

5. Vertebral implant according to one of Claims 1 to 4, 
characterized in that these two branches (6) have a 
certain degree of mobility in a sagittal plane, so that 
they do not impede the flexing/extending move- 
ments of the vertebrae (3). 
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6. Vertebral implant according to one of Claims 1 to 5, 
characterized in that the aforementioned parting 
means (5, 8, 9) are shaped to part its two branches 
(6) by further than is required to re-establish the 
anatomical discal slope, that is to say with anterio- 5 
posterior asymmetry. 

7. Vertebral implant according to one of Claims 1 to 6, 
characterized in that its posterior face (4) is pierced 
with a tapped hole (5); in that the aforementioned 10 
branches (6) comprise, formed in their opposing 
faces, two inclined rear portions (8) which are situ- 
ated facing this hole (5) and which converge 
towards one another in the direction away from this 
hole (5); and in that it comprises a screw (9) which, 15 
when screwed through the tapped hole (5) bears 
against these two converging rear portions (8) so 

as to part the anterior portion, of the two branches 
(6) of the implant. 

20 

8. Vertebral implant according to one of Claims 1 to 7, 
characterized in that it is formed by folding an elas- 
tic metal leaf, of which the central part constitutes 
its posterior face (4), and of which the lateral parts, 
which are folded over on themselves, constitute the 25 
aforementioned branches (6). 

9. Vertebral implant according to one of Claims 1 to 7, 
characterized in that those surfaces of its two 
branches (6) which come into contact with the bone 30 
have roughnesses (11) which bite into the bone, 
and/or comprise a treatment encouraging the 
osteo-integration of the implant, such as a 
hydroxyapatite coating, a perforation or a chemical 
treatment in order to obtain surface oxidation of the 35 
titanium. 

10. Vertebral implant according to either of Claims 8 
and 9, characterized in that the space delimited by 
the outer (6a) and inner (6b) portions of the 40 
branches (6)can accomodate a reinforcing material 
which may completely or partially fill this space. 

11. Ancillary instrument for fitting a vertebral implant 
according to one of Claims 1 to 10, having one end 45 
(21) which faithfully reproduces the entire implant 

(2) and means (22) for inserting and extracting this 
end (21) in the cavity intended to receive the 
implant, this instrument being characterized in that 
it comprises means (26; 28 to 30) which allow the so 
interior portions of the two branches of this and (21) 
to be parted from one another at some distance 
from this end (21)without parting the posterior por- 
tions of these branches. 

55 

12. Ancillary instrument according to Claim 1 1 , charac- 
terized in that it comprises means (25, 27) for 
measuring the force needed to part these 



branches. 
Patentanspriiche 

1. Wirbelimplantat, das in den Zwischen wirbelgelenk- 
raum auf dorsalem Weg eingesetzt werden kann 
und zwei ubereinander angeordnete Schenkel (6), 
die aus getrennten Elementen bestehen und 
jeweils mit einem der beiden Wirbelkdrperplateaus 
in Kontakt kommen konnen, sowie Einrichtungen 
(5, 8. 9) aufweist, die diese Schenkel (6) auseinan- 
derspreizen kOnnen, dadurch gekennzeichnet, daB 
es so ausgebildet ist, daR es eine bleibende kon- 
stante hintere Hohe und eine veranderliche vordere 
H6he besitzt, und daB die Einrichtungen (5, 8, 9), 
die die Spreizung der Schenkel (6) gestatten, so 
ausgebildet sind, daB die vorderen Bereiche dieser 
beiden Schenkel (6) gespreizt werden, ohne daB 
ihre hinteren Bereiche voneinander entfernt wer- 
den. 

2. Wirbelimplantat nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet. daB es eine nach vorne konvergierende 
Form hat, wenn die beiden Schenkel (6) in der ein- 
ander angenSherten Stellung sind. 

3. Wirbelimplantat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die beiden distalen Bereiche 
des Implantats aniangs, d.h. vor dem Spreizen der 
Schenkel (6), miteinander in Kontakt sind. 

4. Wirbelimplantat nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Schenkel (6) in 
Langsrichtung eine gewisse elastische Biegsam- 
keit besitzen, so daB sie unterhalb ihrer Elastizitats- 
grenze die Flexions/Extensions-Bewegungen der 
Wirbel (3) nicht behindern. 

5. Wirbelimplantat nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die beiden Schenkel 
(6) in einer Sagittalebene einen gewissen Mobilita- 
tegrad besitzen, so daB sie die Flexions/Extensi- 
ons-Bewegungen der Wirbel (3) nicht behindern. 

6. Wirbelimplantat nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Spreizeinrichtun- 
gen (5, 8, 9) so ausgebildet sind, daB aie ihre bei- 
den Schenkel (6) uber das hinaus spreizen, was 
erforderlich ist, um die anatomische Diskusnei- 
gung, d.h. Mit einer doreal-ventralen Asymmetrie, 
wieder herzustellen. 

7. Wirbelimplantat nach einem der Anspruche 1 bis 6, 

dadurch gekennzeichnet, daB ihre hintere Seite (4) 
mit einer Gewindebohrung (5) versehen ist, daB die 
Schenkel (6) auf ihren einander gegenuberstehen- 
den Seiten zwei hintere, schrage Telle (8) aufwei- 
sen, die dieser Bohrung (5) gegenuberliegen und in 
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der dieser Bohrung entgegengesetzten Richtung 
zueinander tosnvergieren, und ddB es eine 
Schraube (9) aufweist, die an diesen beiden kon- 
vergierenden hinteren Teilen (8) zum Aniiegen 
kommt, wenn sie durch die Gewindebohrung (5) 5 
geschraubt ist, so daB die vorderen Bereiche der 
beiden Schenkel (6) des Implantats gespreizt wer- 
den. 

8. Wirbelimplantat nach einem der Anspruche 1 bis 7, 10 
dadurch gekennzeiclinet, daB es durch Biegen 
einer elastischen Metallamelle gebildet ist, deren 
mittlerer Teil seine hintere Seite (4) und deren auf 
sicli selbst umgebogenen seitlichen Teile die 
Schenkel (6) bilden. is 

9. Wirbelimplantat nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Flachen seiner 
beiden Schenkel (6), die mit dem Knochen in Kon- 
takt kommen, in den Knochen eintretende Uneben- 20 
heiten (11) und/oder eine die Osteointeg ration des 
Implantats begunstigende Behandlung aufweisen, 
wie eine Hydroxyapatitbeschichtung, eins Perforie- 
rung oder eine chemische Behandlung, um eine 
Oxidation des Titans an der Oberf ISche zu erhalten. 25 

10. Wirbelimplantat nach einem der Anspruche 8 oder 
9, dadurch gekennzeichnet, daB der von den auf3e- 
ren Teilen (6a) und den inneren Teilen (6b) der 
Schenkel (6) abgegrenzte Raum ein Verstdrkunge- 30 
material aufnehmen kann, das diesen Raum voll- 
standig oder teilweise fullen kann. 

11. Hilfsinstrument zum Einsetzen eines Wirbelimplan- 
tats nach einem der Anspruche 1 bis 10, das ein 35 
Ende (21) aufweist, das dem gesamten Implantat 

(2) getreu nachgebildet ist, sowie Einrichtungen 
(22) zum Einfuhren dieses Endes (21) in den zur 
Aufnahme des Implantats bestimmten Hohlraum 
und zur Entnahme dieses Endes aus diesem Hohl- 40 
raum, dadurch gekennzeichnet, daB es Einrichtun- 
gen (26; 28 bis 30) besitzt, die es gestatten, von 
einer Entfernung von diesem Ende (21) aus die bei- 
den Schenkel dieses Endes (21) in ihren vorderen 
Bereichen zu spreizen, ohne ihre hinteren Bereiche 45 
voneinander zu entfernen. 

12. Hilfsinstrument nach Anspruch 11, dadurch 
gekennzeichnet, daB es Einrichtungen (25, 27) 
zum Messen der zum Spreizen dieser Schenkel so 
erforderlichen Kraft aufweist. 
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